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Parametrizacion en el caclulo de
MATCH-AT
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Una vez definido el proyecto, importadas las imagenes, definida la camara, etc
pasaremos a las opciones de calculo en MATCH-AT. El proceso a seguir es el que
aparece en la siguiente captura de pantalla:

- Inicializar Orientacion Exterior: Si seleccionamos esta opcion, el software tomara
automaticamente como valores iniciales para los calculos aquellos introducidos
al definir el proyecto.

- Extraccion automatica de puntos de paso. A través de algoritmos de correlacion
se extraen automaticamente puntos de paso y enlace. Estos puntos se generan
en las zona de Von Gruber que el software localiza automaticamente teniendo
en cuenta el proceso de inicializacion anterior asi como el Modelo Digital del
Terreno si este ha sido importado (esto ultimo solamente se recomienda en
casos de terreno muy montafioso). Este es el proceso mas costoso en cuanto a
consumo de tiempo.

- Postproceso. Es el calculo propiamente dicho en donde ademas de los puntos
de paso y enlace anteriores introduciremos también los puntos de apoyo. Es
importante en este punto utilizar correctamente las herramientas de analisis de
resultados (analizer) asi como el Log file que se genera con cada calculo.

+* Match-AT Triangulation - [C:\Documents and Setting... g@@

Run

| Select pracessing step... -

Initialize Esterior Origntation
Automatic tie point extraction with adjustment of block
Postprocessing [adjustment only)

Delete all automatic points in black

Settings

complete block
: nurmber of photos 14
=-Adiustment
- use GFS oM
i GPS diift parameter ]
INS OM
i =INS boresight mizalignment oM
=1 selfcalibration OFF
i enumber of parameters: 12
- standard deviation
GRS H p oz [m] 0.1000.100 0100
i INS omega phi kappa [deq] Q.oo.o100.010
-image - manual  [mm] 0.003
i-image - automatic  [mm] 0.003
teobject wfyz  [m)] 0.0100.038
=|- M atching Strategy
E---numeric |ds are created for autamatic tie paints
E---start in level g
S shop i level 0

Edi...

Tools

Orline monitar | “Wiew statistic | Wiew log file | Delete lag file |

Run | Stop | Claze |
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Desde este menu, en el botén Edit, nos aparece las opciones de calculo propiamente
dichas.

1. Adjustments

Adjustment ]Strateg_l,.l ] I atching ] Filez ] Std. Dev. Image/Contral 3

[v Compute shift/drift parameters

| apply shift/drift for each strip separately ﬂ
Enable diift far. v * [ v Z
Enable shifts only [

W UselNS
[v Compute boresight misalignment angles
[ Compute self-calibration parameters

&+ 12 parameter ¢ 44 parameter

[ create new calibrated cameralz] with comrection grid

[~ Do not eliminate any manual photo measurements

Cloge

- Usar GPS. Hay que activarlo si se registraron las coordenadas X,Y,Z de cada
fotografia en el momento de la toma.

En el caso de que esto sea asi al GPS puede venir afectado de un error
constante (shift) y un error variable con el tiempo (drift):

J systematic shift

corrected GPS positions



GeoTool Box Ibérica SL
t b = b ~ na I C/ Félix Boix 14, 28036- Madrid, Esparia
I erl ca s N, Tel: +34 91 345 5598 // Fax: +34 91 345 2713

GeoToolBox. Gestion Teritorial Email: info@gtbi.net // www.gtbi.net

Shift. Es el error constante y puede deberse no solo al GPS en si, sino también a
otros factores que no se hayan tenido en cuenta correctamente como por
ejemplo la no consideracion del desplazamiento de la antena GPS con respecto
a la camara o un DATUM incorrecto.

Drift: Es el error dependiente del tiempo. Como consecuencia de este error, el
GPS nos da unas posiciones que son correctas en relativa pero l6gicamente no
lo son en posicion absoluta.

Consejo: Si la estacion en tierra se encuentra en la zona de proyecto o a unos 30 0 40 Km y en
el calculo del GPS se han tenido en cuenta todos los factores que intervienen, entonces no
tendriamos que aplicar estas correcciones. Sin embargo, lo que generalmente ocurre es que la
persona encargada de la aerotriangulaciéon no es la que ha calculado el GPS y por tanto no
conoce si el GPS fue calculado correctamente, si se usé el mismo sistema de coordenadas que
los puntos de apoyo, etc. Se recomienda ir haciendo los calculos empezando sin ninguna
correccion e ir aplicando mas restricciones si vemos que no sale el célculo de la
aerotriangulacion. Es decir:

1. Sin correccion de drift ni shift
2. Con solo correccion de shift en bloque
3. Con solo correccion de shift por pasadas

4. Shift y Drift por pasadas

- Usar INS: Hay que activarlo si la empresa de vuelo nos ha proporcionado
informacion de los angulos omega, phi, kappa del momento de toma de cada
imagen medidos con un IMU (inercial measurement unit)

Correccion de desalineacion de la antena: El IMU o instrumento de medicién
inercial que mide los angulos se introduce o pega a la camara de forma que su
eje vertical coincida con el eje vertical de la camara. Sin embargo, esto no es
posible y siempre hay una pequefia desviacion entre el eje vertical de la camara
y el eje vertical del IMU, es decir hay una desalineacidén entre los ejes. Esto
provoca que los angulos medidos por el IMU no son los que tenia la camara en
el momento de la toma, es decir, esos angulos hay que corregirlos de esa
desalineacion.

Consejo: Normalmente la empresa de vuelo suele proporcionar estos angulos ya corregidos y
por tanto no hay que aplicar esta correccion, por tanto en caso de que no sepamos si los angulos
proporcionados estan corregidos o no, se recomienda llamar a la empresa de vuelo y
preguntarlo.
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2. Strategy

+* Settings EJ rgl

Adjustrment . Strategy lMatching l Filez l Std. Dev. Image/Caontral 3

Parameters

Point denzity | default -
TPC pattern; | 3= 3 default

Levels
Start at ovel g, 5 g =
Stop at overview level: n =

uze right mowze button to change item:

Level 5 : Feature bazed Matching - FEM
Lewvel 4 : Feature bazed Matching - FEM
Lewvel 3: Least Sguares Matching - LSM
Level 2 : Do nat process thiz level

Lewvel 1 : Feature baged Matching - FBM
Lewvel 0 Least Sguares Matching - LSM

Set default

[v |lze manual photo measurement as additional tie-point centers
[w Create numernic point ids for automatic paintz

[w Try totrack points from ather levels if neceszam

Cloze

Esta parametrizacién se utiliza a la hora de generar los puntos de paso y enlace
automaticos.

Como ya se ha dicho, MATCH-AT primeramente detecta automaticamente las areas
de Von Gruber y es ahi donde se generan primeramente unas subareas llamadas
TPC (tie point center) que contendran los puntos de paso y enlace. Se trata de
generar los puntos bien distribuidos y que conecten el mayor numero de fotografias
posible.
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-Point density: Es la densidad de puntos generados en cada TPC, se recomienda
dejar el valor default , ya que extreme o dense hacen que el tiempo de proceso se
incremente notablemente.

-TPC pattern: Es el lo que podriamos denominar “el patron de areas de Von
Gruber”. Si seleccionamos 3x3 tendriamos la configuracion estandar de 9 areas de
Von Gruber por imagen mientras que 4x4 nos darian 16 y 5x5 25. En camaras
digitales debido principalemente a que el formato es mas estrecho que en camaras
analdgicas se recomienda utilizar un patron de 4x4 o incluso 5x5.

-Levels: Son los niveles piramidales iniciales y finales de la generacién de puntos de
paso, asi como la estrategia a seguir, es decir que tipo de correlacion utilizar en
cada nivel.

La generacion de puntos de paso empieza tomando los valores aproximados
introducidos, cuanto mejor sean estos valores, menor podra ser el nivel piramidal
inicial. Por ejemplo, en caso de camaras digitales, todas suelen volar con datos
GPS/INS de precision, por tanto en esos casos podremos empezar en el nivel 4,
mientras que en vuelos que solo tengan GPS (no INS) podremos empezaren el 5y
en casos en que no tengamos ni GPS , ni INS es posible que tengamos que
empezar incluso en el nivel 6.

-Use manual photo measurements as adicional tie point centers: Si esta activado
utilizara las mediciones manuales que hayamos hecho como areas para generar
puntos de paso, es decir no solamente seran las areas de Von Gruber, si no
también aquellas zonas que nosotros definamos.

En vuelos con grandes zonas de mar podemos por ejemplo medir puntos de paso
manuales en las zonas de costa y asi podremos compensar la falta de puntos de
paso ya que légicamente en las zonas de agua no habra puntos de paso, de esta
manera nos aseguramos que la zona interior queda cubierta.

-Create numerics points ids for automatic points: Nos genera una numeracion
automatica para los puntos creados automaticamente.

-Try to track points from other levels if neccesary: Podria ocurrir que en algunos
momentos tuviera que volver a puntos generados en algun nivel anterior. En caso
de muy grandes proyectos podria desactivarte para que tarde menos la
computacion.

Se recomienda tener activadas estas tres opciones por defecto siempre.
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3. Matching

+* Settings

Adjustment | Strategy | Matching l Filez l Std. Dev. Image/Cantral JL
Fararmeters
Size of tie-point area; lm
Farallax bournd: lm
FBM comealtion cosfficient: 92% =
LSk comrelation cosfficient: 93 % =
[~ Apply epipolar ine constraint in FEM
Cloze

- Size of tie-point area: Es el tamafo de las areas donde se generan los puntos de
paso y enlace, es decir el tamafo de las TPC iniciales. Viene dado en pixeles.
En caso de utilizar camaras de pequeno formato quizas conviene reducirlo un
poco para que las areas no se solapen entre si.
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- Parallax Bound: Es el tamafo de la ventana de busqueda para encontrar puntos
homodlogos en los algoritmos de correlacion. Cuando mas relieve haya, mayor
debe de ser esta ventana de busqueda.

search areg

- Correlation Coeficient: Es el coeficiente de correlacion de los algoritmos de
correlacion para encontrar puntos homoélogos, es decir cuanto mas bajo sea ese
valor mas puntos seran encontrados, pero l6gicamente mas probabilidad hay de
que estos sean erroneos. Se recomienda por tanto dejar los valores por defecto
y solo en caso de que las imagenes no sean de muy buena calidad o haya
muchas diferencias radiométricas entre ellas variar el valor.

- Apply epipolar line constraint: Si esta activa, se aplicaria también la condicion de
epipolaridad a los puntos generados automaticamente. Logicamente esto lleva
un incremento de tiempo de proceso por lo que si no es estrictamente necesario,
se recomienda no activarlo. En casos de zonas de cultivos o zonas donde el
software pudiera confundirse por haber un patrén repetido, si podria convenir
aplicarlo.



GeoTool Box Ibérica SL
t b = b ~ na I C/ Félix Boix 14, 28036- Madrid, Esparia
I erl ca s N, Tel: +34 91 345 5598 // Fax: +34 91 345 2713

GeoToolBox Gesfion Termitorial Email: info@gtbi.net // www.gtbi.net

4. Files.

«* Settings

Adjustment l Strateqy | Matching | Files | Std. Cev. ImageControl |Ir

Filez

Save resultz in project file

|.'\santal:uar|:uara_5.pri J

DT File fFar intiahzation [MATCH-T binam raster file *.razg)

] .

Cloze

Simplemente nos permite la opcion de importar un MDT que nos serviria a la hora de
realizar la inicializacién y generar las "Areas de Von Gruber. Solo se recomienda en
casos de terreno muy montanoso.

Como se puede apreciar el formato requerido es .ras. En el directorio bin de MATCH-
AT existe una aplicacion llamada xyz2ras.exe que nos permite convertir un fichero .xyz
a formato .ras.



GeoTool Box Ibérica SL
t b = b ~ na I C/ Félix Boix 14, 28036- Madrid, Esparia
I erl ca s N, Tel: +34 91 345 5598 // Fax: +34 91 345 2713

GeoToolBox Gesfion Termitorial Email: info@gtbi.net // www.gtbi.net

5. Desviaciones estandar

Ver documento como fijar las desviaciones estandar.
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